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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Ergonomia [S1AIR1>Erg]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Automatyka i robotyka 1/1

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)

15 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Grzegorz Dahlke dr inz. Aleksandra Dewicka-Olszewska
grzegorz.dahlke@put.poznan.pl aleksandra.dewicka-olszewska@put.poznan.pl
Wymagania wstepne

Ugruntowana wiedza z zakresu nauk przyrodniczych, matematyki i fizyki, z zakresu szkoty srednie;j

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z podstawowymi zagadnieniami dotyczgcymi ergonomii we wspoétczesnych
zaktadach pracy z uwzglednieniem systeméw zautomatyzowanych i zrobotyzowanych, a takze w zyciu
pozazawodowym. Dostarczenie wzorow rozwigzywania problemow dotyczgcych ksztattowania warunkow
pracy przez np. diagnostyke i ograniczenia ryzyka zawodowego. Przyktady projektowania rozwigzan
ergonomicznych: stanowisk pracy przy maszynach produkcyjnych oraz przy komputerach. Ukazanie
zwigzkow miedzy technikg, dobrostanem cztowieka, ekologig, ekonomig i socjologia.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i innych
pozatechnicznych uwarunkowanh dziatalnosci inzynierskiej;

ma podstawowg wiedze niezbedng do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
inzynierskiej oraz procesu automatyzaciji i robotyzacji w przemysle i gospodarstwie domowym; zna



podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w przemysle;

Umiejetnosci:

potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich — dostrzega¢ ich aspekty systemowe i
pozatechniczne; potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujgcych projektowanie uktadow
automatyki i robotyki dostrzega¢ ich aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne;

Kompetencje spoteczne:

ma swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej
wptywu na srodowisko, i zwigzanej z tym odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje; posiada
Swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw
na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje;

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Pisemny test zaliczeniowy wielokrotnego wyboru, po ukonczeniu cyklu wyktadéw.
Prog zaliczeniowy: ponad 50% trafnych odpowiedzi.
Premiowanie obecnosci na wyktadach.

Tresci programowe

Geneza ergonomii na tle rozwoju techniki i nauki. Nauki sktadowe i charakter ergonomii. System cztowiek-
obiekt techniczny jako ilustracja stanowiska pracy. Ocena fizjologicznego obcigzenia pracg i gospodarka
cieplna organizmu. Procesy percepciji i przetwarzania informacji i ocena psychicznego obcigzenia praca.
Zasady doboru urzgdzen sygnalizacyjnych i sterowniczych. Dane antropometryczne w projektowaniu
maszyn i przestrzeni pracy. Przyktady technicznych i organizatorskich rozwigzan poprawiajgcych stan
bezpieczenstwa oraz ergonomicznej jakosci maszyn i warunkéw pracy. Zasada optymalizacji obcigzen.
Pomiary aparaturowe, ocena i ksztattowanie sSrodowiska pracy (drgania mechaniczne, hatas, mikroklimat,
odwietlenie, promieniowanie szkodliwe, zanieczyszczenia powietrza). Zasady projektowania
ergonomicznego. Przyktady ergonomicznego projektowania stanowisk: obrébczych, montazowych,
dyspozytorskich, komputerowych. Nowe problemy ergonomiczne pojawiajgce sie podczas stosowania
nowoczesnych technologii. Wspotczesne nurty badan ergonomicznych. Ergonomia ludzi starszych i
niepetnosprawnych.

Metody dydaktyczne

Wyktad z prezentacjg multimedialng.
Inicjowanie dyskusji na tematy zwigzane z modutem.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 27 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 12 1,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




